




Google Lunar XPRIZEを通して考案されたローバーコンセプト



Tetris
テトリス

ハクトが開発を進めるローバー：対向２輪モデル

Size: 270 mm × 540mm × 210mm 
Mass: 2kg



Moonraker
ムーンレイカー

ハクトが開発を進めるローバー：４輪モデル

Size: 480 mm × 600 mm × 540 mm 
Mass: 10kg





縦孔探査用ローバー：デュアルローバー



デュアルローバーによる縦孔探査イメージ





ハクトのローバー開発状況

ここ



熱真空試験の様子振動試験の様子

PFMの開発状況



Future


